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1 GUÍA DE INICIO RÁPIDO 
• Cargar el robot: 

▪ Desconectar el conector de la batería de la parte 

posterior del robot. 

 

▪ Cargar la batería con el cargador GoBilda hasta que la 

luz indicadora cambie a verde. 

 

• Encender el robot: 

▪ Presionar el botón de encendido y esperar a que el 

sistema operativo inicie. 
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• Ejecutar el programa: 

▪ Con una computadora entrar a un intérprete de línea de 

comandos y probar la conexión a Internet del robot (para 

este paso el robot debe estar conectado a la red local, si 

no lo está ver la sección 3). Nota: en este ejemplo se utiliza el 

intérprete predeterminada de Windows “Command Prompt”, si se utiliza otro 

intérprete es posible que los comandos sean distintos. 

 

▪ Conectarse al robot por el protocolo SSH, la contraseña 

es Tesis2022. 

 

▪ Navegar a la carpeta Documents/Python y ejecutar el 

programa la página web.  

 

▪ Desde cualquier dispositivo conectado a la red local se 

puede acceder a la página web ingresando a un buscador 

de Internet e introduciendo la dirección: 

raspberrypi.local:5000. 
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2 Página Web 
 

• Página Principal: 

▪ Presenta información sobre el proyecto. En la parte 

superior se accede al resto de páginas. 

 

 

• Página del Mercado: 

▪ Presenta todos los productos disponibles. 
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• Página del Carrito: 

▪ Presenta todos los productos agregados a la orden 

 

3 Elementos Generales Del 

Prototipo 
 

El prototipo tiene dos elementos principales: el mecanismo de agarre 

y la plataforma móvil. El mecanismo de agarre se puede desmontar 

al retirar los pernos que se muestran en la figura. 
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Otros elementos importantes son: 

▪ Pantalla de mensajes, donde se despliega información del 

robot. 

▪ Ventilador, que mantiene controlada la temperatura interna del 

circuito, especialmente del microprocesador. 

▪ Botón de reinicio de microcontroladores que controlan la 

velocidad de las ruedas. 

▪ Sensores ultrasónicos para detectar obstáculos. 

 

Si se desmonta la tapa de la plataforma móvil se tendrá acceso al 

circuito impreso. 
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Si se desmonta la tapa de la plataforma móvil se tendrá acceso al 

circuito impreso. Las conexiones se realizan de acuerdo a: 

1. Conexión a la batería. 

2. Conectores para motores a pasos del mecanismo de agarre. 

3. Raspberry Pi Zero. 

4. Conectores a fines de carrera del mecanismo de agarre. 

 

Conexión a Wifi a una nueva red: 
Para conectar el robot a una nueva red se puede: 

▪ Desmontar la tapa de la plataforma móvil y extrae el 

microprocesador Raspberry Pi Zero para conectarlo con un 

monitor y teclado externo. 

▪ Conectar un monitor y un teclado externo mediante los 

puertos micro HDMI y micro USB directamente sin extraer el 

Raspberry Pi Zero. 

4 Especificaciones Técnicas 

▪ Alimentación: Batería de12V DC, 3Ah. 

▪ Tamaño: 30x30x25 cm. 
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▪ Ambiente de uso: interiores. 

▪ Número de sensores: 14 sensores ultrasónicos. 

▪ Comunicación: Wifi, micro HDMI, micro USB, comunicación 

serial.  

▪ Sistema Operativo: Raspberry Pi OS. 

▪ Autonomía: 2 horas. 

▪ Carga extra máxima: 500 gramos. 

▪ Velocidad máxima: 3 cm/s. 

8 Información de Seguridad 
 

- No exponer al prototipo a impacto o daños físicos. 

- Mantener en un lugar sin humedad y a temperaturas menores 30°C. 

- No dejar desatendido el prototipo si se encuentra en 

funcionamiento. 

Condiciones Iniciales del Prototipo 
 

- Verificar que no existan elementos (externos o propios del 

prototipo) sueltos que puedan causar un daño en los mecanismos. 

- Realizar una inspección visual de las conexiones, puede que en el 

traslado del prototipo se desconecten algún elemento y esto 

causará errores inesperados. 

- Es recomendable utilizar el prototipo con el pulsador de paro de 

emergencia conectado, sin embargo, si no hay elementos 

cercanos que el prototipo pueda dañar con sus movimientos, o 

que estos dañen el prototipo, se puede usar el sistema sin este 

elemento. 
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9 Mantenimiento del prototipo 

9.1 Mantenimiento  

▪ Verificar que las conexiones se encuentren en buen estado.  

▪ Limpiar el mecanismo de agarre si es necesario. 

▪ Lubricar los rodillos de las ruedas. 

▪ Reemplazar la batería si la autonomía se ha reducido 

considerablemente. 

9.2 Recomendaciones 

▪ Operar el robot siempre con el ventilador encendido para evitar 

daños en el microprocesador por exceso de calor. 

▪ Utilizar el prototipo en un suelo completamente liso para reducir el 

error por odometría. 

▪ Asegurar una buena conexión a Internet para que la página web 

funcione correctamente. 

10 Preguntas Frecuentes 
No se enciende el robot.  
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Si no se prende ninguna luz del microprocesador, verificar la carga y 

conexión de la batería. 

No hay conectividad a Internet  

Realizar el proceso de conexión manualmente con un monitor y un 

teclado externo. 

No detecta obstáculos 

Reducir la velocidad de desplazamiento a un valor menor o igual a 3 

cm/s. 

Se enciende el robot, pero no se mueve 

Reiniciar los microcontroladores con el botón de reinicio. Si no funciona 

verificar las conexiones de los sensores. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Realizado por: Mateo Vernaza 
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ESCALA

DIS.UIDE

N/A

INGENIERÍA MECATRÓNICA

N/A

DIB.

REV.

VERNAZA M.

ROBOT ASISTENCIAL PARA LA COMPRA EN
SUPERMERCADOS

PLANO ELECTRÓNICO

VELARDE P.

15-06-2022

14-06-2022

16-06-2022B1 FUENTE DE
ALIMENTACIÓN

B1 12V
GND GROUND 0V

VERNAZA M.



D02-101
ESCALA

DIS.UIDE

N/A

INGENIERÍA MECATRÓNICA

N/A

DIB.

REV.

POS. CANT.DESCRIPCIÓN OBSERVACIONES

ROBOT ASISTENCIAL PARA LA COMPRA EN
SUPERMERCADOS
LISTA DE COMPONENTES

B1 1 ALIMENTACIÓN BATERÍA Ni-MH 12V 3Ah

BORNERA

VELARDE P.

14-06-2022

16-06-2022

15-06-2022

CAPACITORES

BORNERA ENCHUFABLE 2 PINES

C1-C6 0.1uF 50V ELECTROLÍTICO6

C7-C9 3 ELECTROLÍTICO10uF 50V

C10-C17 22pF CERÁMICO8

DIODOS

D1 1N4007 1

D2-D5 LED COLOR AMARILLO4

FUSIBLE

F1 1A 1

CONECTORES

J1 MOLEX 2 PINES ENCENDIDO1

J2-J5 MOLEX 2 PINES FIN DE CARRERA4

J6 MOLEX 2 PINES VENTILADOR 12V1

J7 JST XH 4 PINES DISPLAY OLED 0.96"1

J8-J9 JST XH 6 PINES DRIVER ULN2003 / MOTOR BYJ482

J10-J14 ESPADINES HEMBRA 2 PINES COMUNICACIÓN SERIAL5

J15-J28 JST XH 4 PINES SENSOR ULTRASÓNICO HC-SR0414

J29 MOLEX 2 PINES DESHABILITACIÓN MOTORES1

J30-J33 JST ZH 6 PINES MOTORES N204

J34-J35 JST XH 6 PINES SALIDA DRIVER MC339262

RESISTENCIAS

R1-R2 2.7KΩ 1/4W PULL-UP2

R3-R6 10KΩ 1/4W PULL-UP4

R7-R10 330Ω 1/4W LIMITADOR DE CORRIENTE4

INTERRUPTORES

SW1 PULSADOR 1

R11-R18 1kΩ 1/4W PULL-UP8

VERNAZA M.

VERNAZA M.



D02-102
ESCALA

DIS.UIDE

N/A

INGENIERÍA MECATRÓNICA

N/A

DIB.

REV.

POS. CANT.DESCRIPCIÓN OBSERVACIONES

ROBOT ASISTENCIAL PARA LA COMPRA EN
SUPERMERCADOS
LISTA DE COMPONENTES

U1-U2 2 REGULADOR 5V

INTEGRADOS

VELARDE P.

14-06-2022

16-06-2022

15-06-2022

LM7805

U3 1 REGULADOR 3.3VLD1086V33

U4-U5 2 BIDIRECCIONAL DE 4 CANALESCONVERSOR NIVEL LÓGICO

U6 1RASPBERRY PI ZERO W

U7-U10 4ATMEGA328P

U11 1MULTIPLEXOR CD74HC4067 16 CANALES

U12-U13 2 DRIVER MOTOR DCDRIVER DUAL MC33926

OSCILADORES

Y1-Y4 4 OSCILADOR DE CRISTAL16MHz

VERNAZA M.

VERNAZA M.



INGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE
DIB.
DIS.
REV.

D03-001
ESCALA:

 1:2.5

VERNAZA M.
VERNAZA M. 01/04/2022

28/07/2022

VELARDE P. 29/07/2022

E

F

1 2 3 4 5

PROTOTIPO
DESCRIPCIÓN MEDIDAS

1 2 3 4 5 6 7 8

C

D

A

B

F

C

D

A

B

POS ZONA DENOMINACIÓN CANT MATERIAL OBSERVACIONES

PLATAFORMA MÓVIL 1

PLANO/
NORMA

E4 D03-0021

2

3

4

5

6

7

PLATAFORMA DE SENSORES 1D4 D03-004

MECANISMO DE AGARRE DE PRODUCTOSC4 D03-005VARIOS1

PERNO M3X15 4

PERNO M3X20 ACERO SAE2 NA

PANTALLA OLEDD4 1

TUERCA M3D8 ACERO INOXIDABLE1

D4

D7

ACERO SAE

VARIOS

VARIOS

VARIOS

D03-003

NA

NA

AutoCAD SHX Text
PROTOTIPO DE ROBOT ASISTENCIAL PARA COMPRAS EN SUPERMERCADOS

AutoCAD SHX Text
LARGO

AutoCAD SHX Text
244.5 mm

AutoCAD SHX Text
ANCHO

AutoCAD SHX Text
214.4 mm

AutoCAD SHX Text
ALTURA

AutoCAD SHX Text
339.3 mm

AutoCAD SHX Text
PESO

AutoCAD SHX Text
3.25 kg

AutoCAD SHX Text
ALIMENTACIÓN

AutoCAD SHX Text
12 VDC

AutoCAD SHX Text
AMBIENTE DE TRABAJO

AutoCAD SHX Text
INTERIOR

AutoCAD SHX Text
2

AutoCAD SHX Text
1

AutoCAD SHX Text
3

AutoCAD SHX Text
4

AutoCAD SHX Text
5

AutoCAD SHX Text
6

AutoCAD SHX Text
7



1:2.5
ESCALA

REV

DIS
DIBINGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE

D03-002

POS DENOMINACIÓN OBSERVACIÓNMATERIALZONA CANT

1

2

B2

VERNAZA M.

4

1 D03-201

1 2 3 4 5 6 8

1 2 3

A

B

C

D

7

4

D03-006

A

B

C

D

E

F

PLATAFORMA MÓVIL
DESCRIPCIÓN MEDIDAS

VERNAZA M.
VELARDE P.

16/07/2022

29/07/2022

29/07/2022

CAJA REDUCTORA VARIOS

PLANO/
NORMA

B4 SOPORTE BATERÍA 1 PLA

3 2B5 PERNO M3X10 ACERO SAE

4 1 D03-007B4 CAJA DE MOTORES VARIOS

5 2B6 RUEDA MECANUM 1 VARIOS INCLINACIÓN IZQUIERDA

6 1 D03-202B7 SOPORTE BATERÍA 2 PLA

7 1B7 BATERÍA VARIOS NI-MH 12V 3Ah

8 2B7 RUEDA MECANUM 2 VARIOS

9 16B7 PERNO M4X10 ACERO SAE

INCLINACIÓN DERECHA

A

ASECCIÓN A-A
ESCALA 1 : 2.5

NA

NA

NA

NA

NA

AutoCAD SHX Text
LARGO

AutoCAD SHX Text
218.3 mm

AutoCAD SHX Text
ANCHO

AutoCAD SHX Text
199.1 mm

AutoCAD SHX Text
ALTURA

AutoCAD SHX Text
136.2 mm

AutoCAD SHX Text
PLATAFORMA MÓVIL

AutoCAD SHX Text
4

AutoCAD SHX Text
3

AutoCAD SHX Text
2

AutoCAD SHX Text
5

AutoCAD SHX Text
8

AutoCAD SHX Text
9

AutoCAD SHX Text
6

AutoCAD SHX Text
7

AutoCAD SHX Text
1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1
PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

SOPORTE BATERÍA 1

TOL. GRAL
DIS.

D03-201

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm



D03-202

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

SOPORTE  BATERÍA 2

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

A

DETALLE A
ESCALA 2 : 1



1:1
ESCALA

REV

DIS
DIBINGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE

D03-003

POS DENOMINACIÓN OBSERVACIÓNMATERIALZONA CANT

1

2

C5

VERNAZA M.

1

1 D03-302

1 2 3 4 5 6 8

1 2 3

A

B

C

D

7

4

D03-301

A

B

C

D

E

F

PANTALLA
DESCRIPCIÓN MEDIDAS

VERNAZA M.
VELARDE P.

16/07/2022

29/07/2022

29/07/2022

SOPORTE TRASERO DISPLAY PLA

PLANO/
NORMA

C5 SOPORTE FRONTAL DISPLAY PLA

3 1C5 DISPLAY OLED VARIOS

4 1C7 BOTÓN VARIOS

COM. I2C, 0.96"

CUADRADO 14.3X14.3 mm

NA

NA

AutoCAD SHX Text
LARGO

AutoCAD SHX Text
39.6 mm

AutoCAD SHX Text
ANCHO

AutoCAD SHX Text
45 mm

AutoCAD SHX Text
ALTURA

AutoCAD SHX Text
39.7 mm

AutoCAD SHX Text
PANTALLA

AutoCAD SHX Text
1

AutoCAD SHX Text
2

AutoCAD SHX Text
3

AutoCAD SHX Text
4



D03-301

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

SOPORTE TRASERO DISPLAY

A

ASECCIÓN A-A



D03-302

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

SOPORTE FRONTAL DISPLAY



INGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE
DIB.
DIS.
REV.

D03-004
ESCALA:

 1:2.5

POS ZONA DENOMINACIÓN CANT MATERIAL OBSERVACIONES

SOPORTE LATERAL BASE 4

PLANO/
NORMA

D3

VERNAZA M.

D03-4011

2

3

4

5

6

7

PERNO M3X40 4B4 NA

PERNO M3X15B4 NAACERO SAE4

SOPORTE ULTRASÓNICOS 1

TUERCA M3 ACERO INOXIDABLE20 NA

SOPORTE PCBC3 4

TAPA CIRCUITOB5 PETG1

VERNAZA M. 01/04/2022

28/07/2022

B5

B4

PETG

ACERO SAE

PLA

PLA

D03-402

D03-403

VELARDE P. 29/07/2022

D03-404

A

B

C

D

E

F

A

B

C

D

1 2 3 4 5 6 7 8

1 2 3 4 5

PLATAFORMA DE SENSORES
DESCRIPCIÓN MEDIDAS

8

9

10

11

12

PULSADOR 1B5 NA

VENTILADORB5 NAVARIOS1

PERNO M3X10 4

SOPORTE FRONTAL BASE PLA2 D03-405

SOPORTE SENSORC5 VARIOS14

B5

D5

ACERO SAE

VARIOS

NA

D03-008

13

14

15

16

PERNO M3X20C5 NAACERO SAE14

INSERTO M3 4

RETENEDOR DE PCB PLA4 D03-406

PCBE5 VARIOS1

E4

E4

LATÓN NA

D02-001

NORMALMENTE ABIERTO

12V, 40x40mm

MARCA TOKAI

SECCIÓN A-A
ESCALA 1 : 2.5

AutoCAD SHX Text
PLATAFORMA DE SENSORES

AutoCAD SHX Text
LARGO

AutoCAD SHX Text
214.9 mm

AutoCAD SHX Text
ANCHO

AutoCAD SHX Text
220.4 mm

AutoCAD SHX Text
ALTURA

AutoCAD SHX Text
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6
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7
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9
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4
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3
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REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1
PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

SOPORTE LATERAL BASE

TOL. GRAL
DIS.

D03-401

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

17/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

A

A

BB

C

SECCIÓN A-A

SECCIÓN B-B

DETALLE C
ESCALA 2 : 1



D03-402

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

2:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

SOPORTE PCB



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:2.5
PETG

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

SOPORTE ULTRASÓNICOS

TOL. GRAL
DIS.

D03-403

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

14/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 240°C
-Temperatura de Cama: 95°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

CC

A

B

SECCIÓN C-C
ESCALA 1 : 2.5

DETALLE A DETALLE B
ESCALA 1 : 1ESCALA 1 : 1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PETG

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

TAPA CIRCUITO

TOL. GRAL
DIS.

D03-404

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 240°C
-Temperatura de Cama: 95°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

A

B

DETALLE B
ESCALA 2 :1

DETALLE A
ESCALA 2 :1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1
PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

SOPORTE FRONTAL BASE

TOL. GRAL
DIS.

D03-405

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

A

A

BB

C

SECCIÓN A-A

SECCIÓN B-B

DETALLE C
ESCALA 2 : 1



D03-406

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

2:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

RETENEDOR PCB

A

DETALLE A
ESCALA 4 : 1



INGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE
DIB.
DIS.
REV.

D03-005
ESCALA:

 1:2.5

POS ZONA DENOMINACIÓN CANT MATERIAL OBSERVACIONES

TORNILLO DE POTENCIA L98.5mm 1

PLANO/
NORMA

C3

VERNAZA M.

NA1

2

3

4

5

6

7

TUERCA TORNILLO DE POTENCIA 2C3 NA

INSERTO M4C3 NALATÓN4

ESTANTE 1

PIEZA SOPORTE EJE X PETG1 D03-502

EJE LISO L80mmC3 1

M4X10A5 ACERO SAE4

VERNAZA M. 01/04/2022

28/07/2022

B4

A4

PLA

BRONCE

ACERO INOXIDABLE

ACERO INOXIDABLE

NA

D03-501

VELARDE P. 29/07/2022

NA

A

B

C

D

E

F

A

B

C

1 2 3 4 5 6 7 8

1 2 3 4 5

A

A

BB

SECCIÓN B-B
ESCALA 1 : 2.5

MECANISMO DE AGARRE DE
PRODUCTOS

DESCRIPCIÓN MEDIDAS

M3X15 4B4 NA8

9

10

11

12

13

14

TORNILLO DE POTENCIA L95mm 1C5 NA

PALANCA DE AGARREC4 D03-503PETG1

ACOPLAMIENTO FLEXIBLE 5-8mm 2

MOTOR A PASOS VARIOS2 NA

PULSADORC5 4

PIEZA SOPORTE EJE YC5 PETG1

C5

C5

ALUMINIO

ACERO INOXIDABLE

VARIOS

ACERO SAE

NA

NA

D03-504

SEPARADOR DRIVERS 3C5 D03-50515

16

17

18

19

20

21

INSERTO M3 11D5 NA

PERNO M3X10E5 NAACERO SAE4

EJE LISO L77mm 1

DRIVER DE MOTOR A PASOS VARIOS2 NA

BASE MECANISMO DE AGARRED5 1

PERNO M3X35E5 ACERO SAE3

E5

E5

ACERO INOXIDABLE

LATÓN

PETG

PLA

D03-506

NA

NA

4 HILOS, AV. 8mm, D. 8mm

DIÁMETRO 3mm

4 HILOS, AV. 8mm, D. 8mm

MARCA TOKAI

NORMALMENTE ABIERTO

4 HILOS, AV. 8mm, D. 8mm

MODELO 28YJ-48 5V

DIÁMETRO 3mm

MODELO ULN2003

SECCIÓN A-A
ESCALA 1 : 2.5
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REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:2.5PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

ESTANTE

TOL. GRAL
DIS.

D03-501

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

A

BC

DETILLE A
ESCALA 1 : 1

DETALLE B
ESCALA 1 : 1

DETALLE C
ESCALA 1 : 1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PETG

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

PIEZA SOPORTE EJE X

TOL. GRAL
DIS.

D03-502

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 240°C
-Temperatura de Cama: 95°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

A

A

B

B

SECCIÓN A-A

SECCIÓN B-B

C

DETALLE C
ESCALA 2 : 1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PETG

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

PALANCA DE AGARRE

TOL. GRAL
DIS.

D03-503

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 240°C
-Temperatura de Cama: 95°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

B

A

DETALLE A
ESCALA 2 : 1

DETALLE B
ESCALA 2 : 1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PETG

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

PIEZA SOPORTE EJE Y

TOL. GRAL
DIS.

D03-504

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 240°C
-Temperatura de Cama: 95°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

A

B

SECCIÓN A-A

C

SECCIÓN B-B

DETALLE C
ESCALA 2 : 1

AutoCAD SHX Text
A

AutoCAD SHX Text
B



D03-505

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

2:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

SEPARADOR DRIVERS



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:2.5PETG

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

BASE MECANISMO DE
AGARRE

TOL. GRAL
DIS.

D03-506

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 240°C
-Temperatura de Cama: 95°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

AutoCAD SHX Text
A

AutoCAD SHX Text
DETAIL A

AutoCAD SHX Text
SCALE 2 : 2.5



INGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE
DIB.
DIS.
REV.

D03-006
ESCALA:

 1:1

POS ZONA DENOMINACIÓN CANT MATERIAL OBSERVACIONES

COLLARÍN 6mm 2

PLANO/
NORMA

D4

VERNAZA M.

NA1

2

3

4

5

6

7

SOPORTE MOTOR N20 1C4 NA

TUERCA M2B4 NAACERO INOXIDABLE2

MOTOR N20 1

BASE CAJA REDUCTORA PLA1 D003-601

RODAMIENTO DE MANGA 3mmC4 4

EJE L30mmD3 ACERO INOXIDABLE1

VERNAZA M. 01/04/2022

28/07/2022

C4

E3

VARIOS

ABS

VARIOS

ACERO INOXIDABLE

NA

NA

VELARDE P. 29/07/2022

NA

A

B

C

D

E

F

A

B

C

1 2 3 4 5 6 7 8

1 2 3 4 5

CAJA REDUCTORA
DESCRIPCIÓN MEDIDAS

A

A SECCIÓN A-A
ESCALA: 1:1

INSERTO 3mm 3D4 NA8

9

10

11

12

13

14

RODAMIENTO 6mm 3C4 NA

EJE L70mmB4 NAACERO INOXIDABLE1

ACOPLE PARA EJE TIPO D 1

EJE LISO ACERO INOXIDABLE2 NA

PERNO M2C4 2

RESORTED3 ACERO INOXIDABLE2

C4

E3

ALUMINIO

ACERO AL CARBONO

ACERO SAE

LATÓN

NA

NA

NA

TAPA CAJA REDUCTORA 1D4 D03-60215

16

17

18

19

20

21

ACOPLAMIENTO 3-6mm 1C4 NA

PERNO M3X30B4 NAACERO AL CARBONO3

ENGRANE 1

PIÑÓN PLA1 D03-605

PROTECTOR ENCODERC4 1

SEPARADORD3 PLA1

C4

E3

PLA

ALUMINIO

PLA

PLA

D03-603

D03-604

D03-606

12V, 90RPM, RED. 298:1

DIÁMETRO 6mm, SECCIÓN D

DE BOLAS CON BRIDA

DIÁMETRO 6mm, SECCIÓN D

DIÁMETRO 3mm

1.083 kgf/cm, L13mm

AutoCAD SHX Text
CAJA REDUCTORA

AutoCAD SHX Text
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AutoCAD SHX Text
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D03-601

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

BASE CAJA REDUCTORA

22.6

Ø7.5
Ø4

R3
.8

R20

R12

8

R3

2

21
.4

2.
5

10
1030

26
.7

1.
1

3.3 40.1
56.1

21 22
.5

Ø5.3 Ø4

R4.6



D03-602

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

TAPA CAJA REDUCTORA

AutoCAD SHX Text
60°



D03-603

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

2:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

PROTECTOR ENCODER

24

2

Ø6
2xØ2.2

20

24
.3

22

12

20

3



D03-604

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

2:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

ENGRANAJE

NOTA:
Número de dientes: 40 dientes
Módulo: 0.8

Ø32
Ø33.6

Ø12.5

Ø8.5
R3.1

2.
6

12

14.8
14



D03-605

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

2:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

PIÑÓN

NOTA:
Número de dientes: 20 dientes
Módulo: 0.8

Ø16
Ø17.6

Ø9

3.3
Ø6.1

15.8

3.8

1.8

2



D03-606

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

5:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

SEPARADOR ENGRANAJE



INGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE
DIB.
DIS.
REV.

D03-007
ESCALA:

 1:2.5

POS ZONA DENOMINACIÓN CANT MATERIAL OBSERVACIONES

TAPA CAJA DE MOTORES 1

PLANO/
NORMA

D4

VERNAZA M.

D03-7011

2

3

4

5

6

7

PERNO M3X5 14C4 NA

PIEZA LATERAL CAJA DE MOTORESC4 D03-702PLA2

BASE CAJA DE MOTORES 1

TUERCA M3 ACERO INOXIDABLE14 NA

INSERTO 3mmD4 4

PIEZA FRONTAL CAJA DE MOTORESC6 PLA2

VERNAZA M. 01/04/2022

28/07/2022

B6

B7

PLA

ACERO SAE

LATÓN

PETG

NA

D03-703

VELARDE P. 29/07/2022

D03-704

A

B

C

D

E

F

A

B

C

D

1 2 3 4 5 6 7 8

1 2 3 4 5

CAJA DE MOTORES
DESCRIPCIÓN MEDIDAS

BB

AA

SECCIÓN B-B
ESCALA 1 : 2.5

MARCA TOKAI

SECCIÓN A-A
ESCALA 1 : 2.5

AutoCAD SHX Text
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AutoCAD SHX Text
LARGO

AutoCAD SHX Text
218.3 mm

AutoCAD SHX Text
ANCHO

AutoCAD SHX Text
122.2 mm

AutoCAD SHX Text
ALTURA

AutoCAD SHX Text
69.2 mm

AutoCAD SHX Text
4

AutoCAD SHX Text
3

AutoCAD SHX Text
7
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5

AutoCAD SHX Text
6
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REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:2.5
PETG

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

TAPA CAJA DE MOTORES

TOL. GRAL
DIS.

D03-701

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 240°C
-Temperatura de Cama: 95°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm
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ESCALA 2 : 1
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ESCALA 2 : 1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1
PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

PARED LATERAL BASE

TOL. GRAL
DIS.

D03-702

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm
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ESCALA 5 : 1



REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:2.5
PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

BASE CAJA DE MOTORES

TOL. GRAL
DIS.

D03-703

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm
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REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1
PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN RECUBRIMIENTO

± 0.1

PARED FRONTAL BASE

TOL. GRAL
DIS.

D03-704

VERNAZA M.
VERNAZA M. 30/07/2022

15/06/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm
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2:1
ESCALA

REV

DIS
DIBINGENIERÍA MECATRÓNICAUIDE

D03-008

POS DENOMINACIÓN OBSERVACIÓNMATERIALZONA CANT

1

2

D4

VERNAZA M.

1

1 NA

1 2 3 4 5 6 8

1 2 3

A
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D

7
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D03-801

A
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D

E

F

SOPORTE SENSOR
DESCRIPCIÓN MEDIDAS

VERNAZA M.
VELARDE P.

16/07/2022

29/07/2022

29/07/2022

SOPORTE ULTRASÓNICO BASE PLA

PLANO/
NORMA

C7 SENSOR ULTRASÓNICO VARIOS

3 1C7 SOPORTE ULTRASÓNICO TAPA PLA

TIPO HC-SR04

D03-802

AutoCAD SHX Text
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AutoCAD SHX Text
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AutoCAD SHX Text
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D03-801

REV.

DIB.

UIDE INGENIERIA MECATRÓNICA

ESCALAMATERIAL:

RECUBRIMIENTO:

TRATAMIENTO:

1:1PLA

SIN TRATAMIENTO

SIN TRATAMIENTO

± 0.1

TOL. GRAL
DIS. VERNAZA M.

VERNAZA M. 30/07/2022

15/07/2022

VELARDE P. 31/07/2022

NOTA: IMPRESIÓN 3D

-Temperatura de Boquilla: 215°C
-Temperatura de Cama: 63°C
-Relleno: 10 %
-Tipo: Gyroid
-Boquilla: 0.4mm
-Alto de Capa: 0.2mm

SOPORTE ULTRASÓNICO BASE
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