
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Tesis previa a la obtención del título de 

Ingeniero en Mecatrónica. 

 

 

AUTOR: Guillermo Rafael Fuenmayor Solano 

 

TUTOR: Ing. Guillermo 

Mosquera 

 

Diseño e implementación de un sistema automatizado para la 

entrega de medicamentos mediante verificación dactilar con 

dosis y horarios personalizados. 

 

Design and implementation of an automated system for the 

delivery of medicines by fingerprint verification with 

personalized doses and schedules. 
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