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SINTESIS

Los sistemas de direccion son parte fundamental de todos los vehiculos ya
brindan seguridad y maniobrabilidad, en la actualidad existen marcas
reconocidas a nivel mundial mejorando estos sistemas.

Con este fin hemos optado de implementar un sistema de accionamiento
a las cuatro ruedas, que consiga radios de giro que faciliten la maniobrabilidad
y parqueo, su importancia radicara en el uso que se le pueda dar, asi como
para vehiculos de bodega, carga o vehiculos comunes.

Con el prototipo hemos conseguido reducir angulos de giro que oscilan
entre 0° a 65°, asi como el esfuerzo en el volante gracias a la implementacion
de un sistema hidraulico. Debemos sefialar que el prototipo no posee motor,
para suplir esto hemos utilizado un motor eléctrico q brinde las revoluciones
necesarias para hacer funcionar la bomba hidraulica.

Gracias a todo el esfuerzo desplegado, hemos logrado que el prototipo
posea una direccioén asistida hidraulicamente a las cuatro ruedas, en el cual se
podran observar los elementos que intervienen y los distintos angulos que

ayudan al correcto trabajo de la direccion.
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